
 

تم تحميل هذا الملف من موقع المناهج الإماراتية

PROJECT ROBOT FOLLOWER LINE 3 الملف تشيك بوينت

موقع المناهج ⇦ المناهج الإماراتية ⇦ الصف الخامس ⇦ تصميم ⇦ الفصل الثاني

روابط مواقع التواصل الاجتماعي بحسب الصف الخامس

روابط مواد الصف الخامس على تلغرام

الرياضيات اللغة الانجليزية اللغة العربية التربية الاسلامية

المزيد من الملفات بحسب الصف الخامس والمادة تصميم في الفصل الثاني

أوراق عمل للفصل الثاني 1

حل الوحدة الأولى 2

حلول بعض صفحات الكتاب الوحدة الثانية 3

حلول كتاب الطالب للفصل الثاني 4

مراجعة شاملة الوحدة 1 و 3 5
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GRADE 5 

DESIGN & TECHNOLOGY

PROJECT :LINE FOLLOWER ROBOT PROJECT

EXPO 2020

Unit 5     Robotics Project



The idea of project

What  is a project about ?

The line follower robot will be used to guide visitors 

around the UAE pavilion at Expo 2020.

to know what the project is about



You need to understand the project requirements.

https://kahoot.it/



You can also think about the tasks in each stage and the time 

you will need to complete them

https://www.mauthor.com/present/5425288037662720
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Program planning

You need to create a programming algorithm to plan how the 

program will work. 

You can create a flowchart algorithm to plan how the line 

follower program will work.



Program planning

You need to create a programming algorithm to plan 

how the program will work. 

You can create a flowchart algorithm to plan how the line 

follower program will work.



you create step-by-step

instructions.

Flowchart



The robot follows lines by looking 

for changes in infrared light using

IR sensors





Testing is when you check a product,

program or

system meets its requirements.

, you can make changes to improve 

the test results. 



Self-reflection is when you review

how well you did during a project

Self-reflection can help you get better in the future

Self-reflection to check how well you did.





Jobs that robots 

cannot do



Things 

that AI do 

better 

than 

humans


